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1 Features

Kombimessgerat flranspruchsvolle Anwendungen
Kapazitives Feuchte-Messelement

Wartungsarm

Signalausgang Feuchte: RS 485; Modbus
FUrdenEinsatzin allenKlimazonen

Passende Sensorschutzhutte Typ 8141.6 optional lieferbar

2 Funktion

BEWAHRTE UMWELTMESSTECHNIK

Der Sensor THP[pro]Modbusist einkombiniertes Messgerat zur Messung vonrelativer Feuchte, Lufttemperatur
und Luftdruck. Der Sensorzeichnet sichdurchhohe Genauigkeit und eine stromsparende Elektronik aus. Bei
sachgemaBerHandhabungwerden eine jahrelange einwandfreie Funktion und Langzeitstabilitat des Sensors und
dadurchzuverlassige Messungen sichergestellt.

3 Gewahrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltetnicht:

1. Mechanische Beschadigungendurch aufere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus).

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche Uber die
indentechnischenDaten genannten Normenund Spezifikationen hinausgehen.

3. Beschadigungendurchunsachgemafe Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche Installation,
falsche elektrische Installation (Verpolung).

4. Beschadigungen, die zurlickzufuhrensind auf den Betrieb der Gerate auferhalb der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

4 Inbetriebnahme

FurKlimamessungenist der Sensoran einerreprasentativen Stelle zu montieren. Die Einbaulage des Sensors
ist beliebig. Der Sensor sollte vor Spritzwasserund Regen geschitzt werden. Als geeignete Wetter- und
Strahlungsschutzhitte wird die SchutzhUtte 8141.6 empfohlen.

Betauungund Spritzwasser schaden dem Sensorzwar nicht, fihren aberbis zurrestlosen Abtrocknung des Filters
zu Fehlmessungen. Bei Verwendungin geschlossenen Raumenist die Nahe von Heizkdrpern, Fenstern sowie die
Montage an AuBenwandenzuvermeiden.
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Der Schutzfilter sollte nurzur Funktionstberprifung mit einem Feuchtenormal vorsichtig abgeschraubt werden.
Dabeiist darauf zuachten, dass das hochempfindliche Sensorelement nicht berthrt wird.

Beim Wiederaufschraubenist zu bertcksichtigen, dass die vollstandige Funktionsfahigkeit des Sensors erst nach
volligem Abtrocknenwiederhergestelltist.

5 Montage

Zunachstistdie Strahlungschutzhltte ohne den Sensoraneinem Ort zuinstallieren, derden oben genannten
Anforderungen entspricht. Nachdem der Sensorvonuntenin die groe Offnung der Schutzhlitte 8141.6 gesetzt
wurde, muss die Kunststoffmuttervorsichtig mit einem Schraubenschllsselangezogenwerden.

o) Elektrischer Anschluss

Falsche Versorgungsspannungen sowie zu hohe Belastungen der Ausgange kénnen den Sensor
/ ” \ zerstoren!

Der Sensor THP[pro] Modbus wird mit dem Kabelende an eine externe Stromversorgung und Signalauswertung
angeschlossen (siehe Abbildung).

7 Anschlussschema

£
Schirm / shield
— PIN color Farbe
tz 3|4 ‘5 l 1 br br
— = 2 wit WS
Erde / earth

IN 24V DC 3 bl bl
fur Elektronik 4 bk SW
for electronic N 5 N/A N/A

OUT RS 485
Modbus RTU
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10  Modbus-Protokoll

10.1 Allgemein

Die LAMBRECHT meteo Modbus-Sensorenfolgen der Spezifikation derModbus Organisation: ,MODBUS
APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.1b3" (sieche www.modbus.org).

10.2 DataEncoding

MODBUS nutztdas ,Big-Endian®“ Format fir Adressenund Daten. Das heif3t, wenn ein Wert mit einem Zahlenformat
Ubertragenwird, welches groBerist als ein einzelnes Byte, dass das ,most significant byte® als erstes gesendet wird.

Beispiel Big-Endian:
Registersize value
16 - bits Ox1234 wird Ubertragenin derReihenfolge: 0x12 Ox34

UmdenrealenMesswertzuerhalten, dividieren Sie denempfangenen Registerwert durch den Divisor.
Wertevon-9999 zeigeneineninternen Sensorfehleran.

10.3 Standardkonfiguration - Default

Baudrate: 19200 Baud
Byte-Format: 8ET(1start bit, 8 data bits, 1 parity bit (even parity), 1 stop bit)
RTU Sensoradresse: 4

DEFAULT-ADRESSEN DER LAMBRECHT-SENSOREN

Adresse Sensor

1 Windgeschwindigkeit

Windrichtung

Niederschlagrain[e]
THP
EOLOSIND; u[sonic]WSé

com[b]
PREOS
ARCO

NO |00 [N (OO [ NN N

u[sonic]

S

Pyranometer2nd Class

p—
)

Secondary standard Pyranometer

—
N

PT100 auf Modbus-Umsetzer (Temperatur)
u[sonic]WS7

—
W

%
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10.4 Modbus Befehlssatz

,ReadHolding Register“Befehl:
,ReadInput Register*Befehl:
,Write Multiple Register“ Befehl:

0Ox03 (deskriptive Sensordaten-Register)
0x04 (Messwert-Register, jeder Messwertist einzelnanzufordern
Ox10 (Schreibenin Konfigurationsregister)

10.5 Momentanwerte/Echtzeitwerte (Input Register)

Register | Parametername Einheit Divisor | AnzahlderRegister | Zugriffstyp
30401 Lufttemperatur °C 10 1 Readonly
30601 Relative Luftfeuchte %r.h. 10 1 Readonly
30701 Taupunkt °C 10 1 Readonly
30801 Luftdruck hPa 10 1 Readonly
33560 Absolute Luftfeuchte g/m3 10 1 Readonly
33541 Feuchtkugeltemperatur °C 10 1 Readonly

Beispiel: Abrufen derLufttemperatur

04 04

LEN
5

76 C1 00 o01 [7A 2B 04 04 02 golij

(MM Transmission | Source | Dest Function
6 Query => Master | Slave 4 | R i

ead Input Register (4) | Address=30401, Quantity of Register=1

Source | Dest Function
Slave 4 | Master | Read Input Register (4)

Func Desk

Func Desk

DEI-I | Checksum

Byte count=2 [OR=4W ' OK:7BB5

Checksum
OK:2B7A

10.6 Periodendaten - Durchschnitt, Maximum und Minimum (Input Register)

Register | Parametername Einheit Divisor | AnzahlderRegister | Zugriffstyp
30402 | Lufttemperatur Durchschnitt °C 10 1 Readonly
30403 | LufttemperaturMaximum °C 10 1 Readonly
30404 | Lufttemperatur Minimum °C 10 1 Readonly
30602 | Relative Luftfeuchte Durchschnitt %r.h. 10 1 Readonly
30603 | Relative Luftfeuchte Maximum %r.h. 10 1 Readonly
30604 | Relative Luftfeuchte Minimum %r.h. 10 1 Readonly
30702 | TaupunktDurchschnitt °C 10 1 Readonly
30703 | TaupunktMaximum °C 10 1 Readonly
30704 | Taupunkt Minimum °C 10 1 Readonly
30802 | Luftdruck Durchschnitt hPa 10 1 Readonly
30803 | LuftdruckMaximum hPa 10 1 Readonly
30804 | Luftdruck Minimum hPa 10 1 Readonly
33561 Absolute Luftfeuchte Durchschnitt W/m?2 10 1 Readonly
33562 | Absolute Luftfeuchte Maximum W/m?2 10 1 Readonly
33563 | Absolute Luftfeuchte Minimum W/m?2 10 1 Readonly
33542 Feuchtkugeltemperatur Durchschnitt | °C 10 1 Readonly
33543 FeuchtkugeltemperaturMaximum °C 10 1 Readonly
33544 | Feuchtkugeltemperatur Minimum °C 10 1 Readonly
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Die Datensind furden Zeitraumzwischen der aktuellen Abfrage und dervorherigen Abfrage gultig. Der maximale
Bereicheines Zeitraums betragt1Stunde. Das Abrufen des Durchschnittswerts einer Minimum-, Maximum-und
Durchschnittsgruppe l6schtdie entsprechendenRegister. Rufen Sie die Werte einer Gruppe in der Reihenfolge
Minimum, Maximum, Durchschnitt ab.

Verwenden Sie den Befehl: Ox03

Beispiel: Abrufen der Lufttemperatur (Min. Max. Durchschnitt) und Loschen des Registerinhalts

04 04 76 c4 00 o1 [6A 2A o4 o4 o2 [IJEEN 75 6A | 04

04 76 c3 o0 o1 DB [EB 04 04 o2 [IMEEYF5 70 04 o4

76 c2 0o o1 8A 28 04 o4 o2 [INEYFs 70 ---

[MS\W Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 4 | Read Input Register (4) | Address=30404, Quantity of Register=1 | OK:2A6A

LEN

Source | Dest Function Func Desk Data Checksum

5 Slave 4 | Master | Read Input Register (4) | Byte count=2  [einl:a | OK:6A7S
(HSN\W Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 4 | Read Input Register (4) Address=30403, Quantity of Register=1 | OKIEBDB
LEN Source | Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Slave 4 | Master | Read Input Register (4) Byte count=2  JlN="A | OK:79F5

S\l Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum

6 Query => Master | Slave 4 | Read Input Register (4) Address=30402, Quantity of Register=1 || OKi2B8A
LEN Source | Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Slave 4 | Master | Read Input Register (4) Byte count=2  [oN=r4ll | OK:79F5

10.7 Beschreibende Sensor-Parameter-Register

(Holding Register)

Register | Parametername Anzahlder Hinweis Zugriffstyp
Register
40050 Gerate- 8(2Zeichenin Die zurickgegebenen Datenhaben Readonly
Identifikationsnummer jedemRegister) | dieFormeines16-Byte-Strings mit
Null-Terminierung.
(15Zeichen)
40100 Seriennummer 6(2Zeichenin Die zurickgegebenenDatenhaben Readonly
jedemRegister) | die Formeines12-Byte-Strings mit
(1Zeichen) Null-Terminierung.
40150 Firmwareversion 13(2Zeichenin Die zurickgegebenenDatenhaben Readonly
jedemRegister) | dieFormeines26-Byte-Strings mit
(biszu25Zeichen) Null-Terminierung.

Beispiel: Abrufen der Gerate-ldentifikationsnummer (Die im Beispiel gezeigte Identifikationsnummerist
sensorabhangig. Sie wird hier nurzu Demonstrationszwecken verwendet).

05 03 9C 72 00 08 CB|C3 05 03 10 31 |36 | gooooooooooooooo
00.16480.000130000
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[M=WB  Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum

6 Query => Master | Slave 5 | Read Holding Register (3) | Address=40050, Quantity of Register=8 | OK:C3CB
LEN Source | Dest Function Func Desk Data Checksum
19 Slave 5 | Master | Read Holding Register (3) | Byte count=16 [EUSUESSIESRIRERIZSCUSEVCIIRES U SOKICAS7

10.8 Sensor-Parameter/Konfigurations-Parameter

Register Parametername Erlaubte Werte Anzahlder Zugriffstyp
Register

40001 Modbus-Adresse Gerat 1 Write only

40200 Baudrate 96 =9600 1 Write only
192 =19200
384=38400

40201 Paritat 1=even 1 Write only
O =none

Das Gerat muss nach jeder Anderung einer Einstellung neu gestartet werden!
Beispiel: Andern derRTU-Adressevon13auf1

05 10 9C 41 00 01 02 mm 06 (48| 05 10 9C 41 00 o1 |7E 09

W=\ Transmission | Source | Dest Function Func Desk EMCYV il Register values Ja[=1e 8ok
9 Query => Master | Slave 5 | Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 | 2 00 01 OK:4806
LEN Source Dest Function Func Desk Checksum

6 Slave 5 Master | Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 | OK:097E

10.9 Autokonfiguration

Alle LAMBRECHT Modbus-Sensoren bieten dem erfahrenen Anwender die Méglichkeit, in seinem Modbus-Master
eine Autokonfiguration auf der Basis zusatzlicher, im Sensor gespeicherter Informationen zuimplementieren. Die
notwendigenInformationensindim Dokument ,Allgemeine Anleitung fir LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren® zu
finden.

10.10 Modbus-Tool

AufunsererHomepage (https://www.lambrecht.net) finden Sie unter ,Service® im ,Download-Portal“im Bereich
,Freie Software-Tools & Firmware* kostenlose Firmware und die Konfigurationssoftware ,Commander® zu lhrem
Produkt. Wahlen Sie die passende Software zu lhrem Produkt aus und profitieren Sie nach dem Download von neuen
Funktionenund Produkterweiterungen aus der LAMBRECHT meteo-Entwicklung.

Die Anwendung ,Modbus_Tool* dient der Uberpriifung, dem Funktionsnachweis und der Konfiguration von
LAMBRECHT meteo-Modus-Sensoren.

%
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COMPort:  COM30 USB-SERIAL CH340 Baud: 19200 v Panity: Eyen

Device: Combined Sensor THP RTU Address:

Measured values | Device setup

Article Number Serial Number Firmware Version

00.08095.001000 850606.0001 THP-S V2.00 v. 27.11.2017

Data Source: egister alue: Uni @

Temperature
Relative Humidity
Dew Point Temperature

Air Pressure

Record Number.

Display communication (hexadecimal)

Temperature

Command: |oso476cioniTaze

Sensor Antwort: ‘WDZOOBEFSAD

Confirm every record

Im Bereich ,Messwerte“ werden Eigenschaftsdaten (Artikelnummer, Seriennummerund Firmwareversion) und
Messwerte abgerufenund dargestellt. Zusatzlich kann der Kommunikationsverlauf inhexadezimaler Darstellung
angezeigtwerden.

Im Bereich ,Einstellungen®kdnnen die Baudrate, die Paritat und die RTU-Adresse auf die Bedurfnisse des Anwenders
angepasstwerden.

11 Messungen durchfuhren

Der Sensorist nach Auslieferungjustiert und bedarf nach Inbetriebnahme keiner weiteren Uberpriifung. Bereits nach
finf Sekundennach dem AnlegenderVersorgungsspannung sendet der Sensor sein erstes Datenprotokoll.

Bevor eine zuverlassige Messung durchgefiihrt werden kann, miissen die Messelemente und das zu
messende Mediumim Temperatur- und Feuchtegleichgewicht sein.

Die notwendige Angleichzeit, die biszu 30 Minuten dauernkann, istvon mehreren Faktoren abhangig:

. GroBederFeuchte-und Temperaturabweichung von Sensorund Medium vor Messbeginn
«  VeranderungderMessgrofenwahrend der Einstellzeit

Die Feuchtemessungliefert einbesseres Bild Uber den Fortgang der Akklimatisation, da sie sehrvielrascherund
empfindlicherreagiert als die Temperaturmessung. Eine 1/10 Prozent-Anzeige eignet sich deshalb gut als Trend-
anzeige. Wenndie Anzeige um einen Mittelwert pendelt, ist die Anpassung abgeschlossen.

12 Allgemeine Fehlerquellen

Feuchtemessungen sind sehrempfindlich auf verschiedene Einflisse:

TEMPERATURFEHLER

Durchzu kurze Angleichzeit, Sonneneinstrahlung wahrend der Messung, Heizung, kalte AuBenwand, Luftzug
(z.B. Ventilatoren), abstrahlende Hand- und/oder Korperwarme usw.

%
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FEUCHTEFEHLER

Durch Dampf, Wasserspritzer, Tropfwasser oder Kondensationam Messelement usw.. Jedoch wird die
Reproduzierbarkeit und Langzeitstabilitat dadurch nicht beeintrachtigt, auchwennder Fihler Gberlangere Zeit einer
hohen Feuchte oder Sattigung mit Wasserdampf ausgesetzt wurde.

VERSCHMUTZUNG

Verschmutzung des Feuchtesensors kann durch Verwendung eines entsprechenden Filters weitgehend vermieden
werden. Die Filter sind, abhangig vom Verschmutzungsgrad des Messortes, periodisch zureinigen oder zu ersetzen.

Der Sensorist gegen Chemikalien unempfindlich, soweit siein den liblichen Konzentrationen auftreten.
Beihoheren Konzentrationen oder Kontaktmaoglichkeiten mit flissigen Chemikalienistinjedem Fall eine
Riicksprache mit dem Hersteller notwendig!

13 Instandhaltungund Service

DEFINITIONEN

Kalibrierung= Kontrollmessung miteinem Feuchtenormal

Justierung = Kalibrierung und zusatzlich Neuabgleich des Flhlers auf den Sollwert

TEMPERATUR

DerSensoristbeiAuslieferungjustiert. Eine Temperatur-Nachjustierungist normalerweise nicht erforderlich.
BestehtZweifelan derkorrekten Justage, dannwenden Sie sichandenHersteller.

FEUCHTE

DerSensorist beiAuslieferung sojustiert, dass eine optimale Genauigkeit Uber denvollen Messbereich gegebenist.

Wirempfehlen lhnen, zur Erhaltung dieser Genauigkeit den Sensor mindestens einmalim Jahr einer Uberpriifung zu
unterziehen.

REINIGUNG

Verschmutze Filterkdnnen Messfehlerverursachenund die Angleichzeit verlangern. Abhangigvom
Verschmutzungsgrad der Filter sind diese periodisch zureinigen oderwennnétig zu ersetzen.

@ Umdie Messelemente nicht zu beschadigen, ist das Filterelement fiir die Reinigung abzuschrauben.

Reinigen Sie das Filterelement mit Seifenwasser, Alkohol oder einem fir die Entfernung der Verschmutzung
geeignetenReinigungsmittelund spllen Sie am Schluss grindlich mit Wasser.

Schrauben Sie dasFilterelement erst wiederauf den Sensor,wenn es vollig trockenist.

Fehlerbeseitigungs- bzw. Wartungs- und Reparaturmafnahmen diirfen nur von geschultem
Wartungspersonal durchgefiihrt werden, welches eine entsprechende Schulung durch den Hersteller
absolviert hat.

%
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14 Wartungund Pflege

REGELMASSIGE SICHTKONTROLLEN

Der Hersteller empfiehlt eine regelmapige, visuelle Uberprifung der Sensor- und Schutzhittengehause hinsichtlich
mechanischer Beschadigungen, Wasserdichtheit sowie der Befestigung der Montageschrauben, etwa alle vier
Wochen.

AUSTAUSCH VON ERSATZTEILEN

Ersatzteile bzw. Ersatzgerate kdnnen mit normalem Werkzeug wie Schraubenschlissel, Schraubendreherusw.
ausgetauschtwerden.

ZUBEHOR- UND ERSATZTEILLISTE

ID Beschreibung
00.08141.600000 Schutzhltte

ZurVermeidungvon Strahlungseinflissenund zum Schutzdes Sensors vor Schmutz,
Wind und Niederschlag sowie zurMontage am Mast

32.14567.060010 Kabel15m
37.08093.100001 Membranfilterals Sensorschutz

=z
=2

(

BESTELLEN VON ERSATZGERATEN

FUreine schnelle und fehlerfreie Austausch- bzw. Ersatzlieferung geben Sie bitte folgende Daten anden Hersteller:

Name und Typennummer des Gerates
Ident-Nr., Serien- bzw. Artikelnummer

Bendtigte Menge

%
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OPTIONAL (WENN VERFUGBAR)

Jeweilige Bezeichnung derangeschlossenen Systemkomponenten (z. B. Datenlogger-Variante)
Ggf. Art des Schiffsund Herkunftsland
Referenznummerdes LAMBRECHT-Schaltplans, dermit den Buchstaben SKF.... oder SWF....und einerdrei- bzw.
vier-stelligenfortlaufendenZahlbezeichnetist
Die oben genannten Daten finden Sie auf den Typenschildern der Gerate, in den auftragsbezogenen Schaltplanen
bzw.indenDokumentationen des Gesamtsystems.
LAGERUNG UND VERSAND

DerSensoristineinem sauberenund staubfreien Raum bei Temperaturen zwischen -40...+70 °C (nicht
kondensierend)lagerfahig. Dabeisollte der Sensorinder Originalverpackung des Herstellers untergebracht
sein,inwelchererUblicherweise auchversendet wird. Alternative Verpackungen missen dem Standard der
Originalverpackungentsprechenund optimalen Schutzgegen mechanische, elektrische sowie flissigkeits- oder
witterungsbedingte Transportschadenbieten.

15 Sicherheitshinweise

Das Systemistdem Stand der Technik entsprechend nach anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut.
Dennochsind folgende Hinweise zu beachtet:

1. MachenSiessichvorderinbetriebnahme mitdenzugehdrigen Betriebsanleitungen vertraut!

2. BeachtenSieinnerbetriebliche undlandesspezifische Richtlinien bzw. UnfallverhtGtungsvorschriften(z. B. der
Berufsgenossenschaft). Informieren Sie sich ggf. beilhremzustandigen Sicherheitsbeauftragten.

Verwenden Sie das Systemnurgemaf derin derBetriebsanleitung entsprechend ausgewiesenen Bestimmung.
Bewahren Sie die Betriebsanleitung stets griffbereitam Einsatzort des Systems auf.

Betreiben Sie das System nurintechnisch einwandfreiem Zustand! Auftretende Storungen, die die Sicherheit
beeintrachtigenkdnnen, sollten Sie umgehend beseitigen!

6. LassenSiekeineFlUssigkeitenindasInnere der Gerate dringen.

7. VoreinerReinigung sind die Systemkomponentenvon der Spannungsversorgung zu trennen. Verwenden Sie
keine gesundheitsschadlichen oderentflammbaren Reinigungsmittel.

16  Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbHist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register earerfasstundregistriert unter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

InderKategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fir
ausschlieBlichgewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU

Das Geratist gemap der EuropaischenRichtlinien2002/96/EGund 2003/108/EG (Elektround
Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate durfen nichtinden Hausmull gelangen! Flr ein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sichaneinen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

Auerhalb derEU
Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltenden Vorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-
Altgeraten.

%

w -13



LAMBRECHT meteo | AEM | THP[pro] Modbus

17 Technische Daten

‘ ID ‘ 00.08095.200030 ‘
Messbereich -40...+470°C

Auflosung 0,1°C

Genauigkeit +0,1K(0..60°C);

+0,2K(-40..0°C);
+0,2K(60..70°C)"

Relative Luftfeuchte

Messbereich 0..100%r.F.
Auflésung 0,1%r.F.
Genauigkeit typischbei25°C:

+1% (20..70%)r.F;
+1,5%(0..20 %)r. F.;
+1,5% (70..90%)r.F.;
+3% (90..100%)r.F."

Reaktionszeitrel. Feuchte (beiv=15m/s):30s ?

Barometrischer Druck

Messbereich 500...1100 hPa

Aufidsung 0,1hPa

Genauigkeit typisch 0,38 hPa(700...1100 hPa)(15...55 °C)
Versorgungsspannung 4,8..33VDC

Stromverbrauch” 4mAbei24VDC; 6mAbei12VDC;11mAbei 4,8 VDC
Gehause Aluminium speziell beschichtet; IP 65 (Gehause); M12-Anschlussstecker (4-polig)
Gewicht ca.80g

Abmessungen H140 mmx@ 20 mm

Schnittstelle SeriellRS 485

Protokoll ModbusRTU

ID00.08141.600000 SensorschutzhUtte mit nattrlicher BeltUftung
ID00.08141.600004 Sensorschutzhitte mitkinstlicher Ventilation

" ventilierte Schutzhiitte empfohlen  mit Filtermembran * ohne Abschlusswiderstand

Copyright © 2023 LAMBRECHT meteo GmbH. Allrightsreserved. 8095_THPpro-Modbus_b-de.indd 05.24
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